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Roboty Przemystowe Krzysztof Sulikowski, Krakow

Firma Roboty Przemystowe juz od ponad 3 lat zajmuje si¢ robotyzacja linii przemystowych.
Specjalizuje sie¢ w branzy drzewno-meblarskiej i metalowej.' W ofercie firmy znajduja si¢ miedzy
innymi: zatadunek i rozladunek maszyn, stanowiska spawalnicze, transport mig¢dzyoperacyjny,
natrysk farb proszkowych i klejéw oraz paletyzacja produktéw. Wszystkie tradycyjne elementy
oferty realizowane sg z uzyciem nowoczesnych maszyn oraz innowacyjnych technologii.

Transport migdzyoperacyjny jest najczgstszym problemem optymalizacji pracy catego zakladu.
Odpowiednie ustawienie maszyn i robotéw moze spowodowa¢, ze jedynymi ,,waskimi gardtami”
bedzie przywoz prefabrykatéw i wywoéz towaru z zaktadu. Tylko wysoki stopiefi automatyzacji
i robotyzacji zakladu moze zmaksymalizowa¢ jego zyski, przyczyni¢ si¢ do wzrostu
konkurencyjnosci wytwarzanych produktéw oraz uchroni¢ fabryk¢ w momentach przestojow
i zawirowan na rynkach ekonomicznych. Natrysk farb proszkowych w polskim przemysle czgsto
wystepuje na dedykowanej do tego linii technologicznej. Podwieszone elementy sa podawane do
komory natryskowej, w ktdérej przez specjalny otwor nastepuje r¢czny natrysk farby. W miejscu
takim dochodzi do duzego stgzenia drobin farby w powietrzu, co powoduje, Ze miejsce to jest
szczegllnie szkodliwe dla czlowieka, nawet przy zastosowaniu odpowiednich $rodkéw
bezpieczenstwa. Przy zastosowaniu robota ewentualne zapylenie nie jest juz problemem.”

Odpowiedzia na wskazane problemy sa innowacyjne rozwiazania firmy Krzysztofa Sulikowskiego.
W swoich aplikacjach firma stawia na prostote¢ i uzytecznos$¢, co doceniaja klienci. Przy kazdej
aplikacji zespét najpierw stara si¢ pozna¢ dang technologig, co powoduje, ze aplikacje firmy
charakteryzuja si¢ wysoka jakoscia i niezawodnoscia.’

Firma oferuje zrobotyzowane stanowiska przy wykorzystaniu nowych i uzywanych robotéw Fanuc
Robotics i Kawasaki, zajmujac si¢ calym procesem wdrazania takiego stanowiska. Proces ten
obejmuje wybor najlepszego robota, chwytaka, systemu pozycjonowania po przeszkolenie zalogi,
serwis gwarancyjny i pogwarancyjny. Klienci moga korzysta¢ ze wsparcia telefonicznego i serwisu
droga e-mailowa z czasem reakcji do 24 godzin. Systemy firmy sa zgodne z obowiazujacymi
normami bezpieczenstwa, bez wzgledu na to czy w ich budowie wykorzystuje si¢ nowe czy
uzywane roboty przemyslowe.4

Firma Roboty Przemyslowe jest pierwsza polska firma, ktéra wykonata zrobotyzowana obsluge
prasy krawedziowej w przemy$le bez pomocy zagranicznych integratorow na terenie Polski.
Stanowisko umozliwia wyginanie blach o dowolnej grubosci w zakresie pracy prasy krawgdziowe;j.
Robot jest urzadzeniem dedykowanym do zatadunku i rozladunku maszyn zwtaszcza tam, gdzie
wystepuje duza seryjnos$¢ przenoszonych elementéw. Robot wyposazony w odpowiedni chwytak
jest w stanie przenosi¢ dowolne elementy w zakresie, na jaki pozwala mu urzadzenie chwytajace

! Roboty Przemystowe http://www.robotyprzemyslowe.eu/metalowy/about.php
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oraz zasi¢g i udzwig robota. Zrobotyzowane stanowisko spawalnicze bylo jednym z pierwszych
zastosowan robotow w przemysle.

Na zlecenie firmy Astor Sp. z o.0. firma wykonata aplikacj¢ zbudowana z dwéch robotéw firmy
Fanuc Robotics LRMate 200iB i ArcMate 120iB z kontrolerami RJ3iB, grajacych ze soba w szachy
na targi Automaticon 2006. Jako platform¢ komunikacyjna pomigdzy programem szachowym
a programami w robotach wykorzystano oprogramowanie firmy Wonderware InTouch 9.0.
Oprogramowanie InTouch 9.0 stanowilo réwniez wewngtrzny panel kontrolny umozliwiajacy
$ledzenie parametréw przesylanych z aplikacji szachowej do programéw sterujacych, znajdujacy sig
w robotach. Aplikacja szachowa, napisana na licencji GNU i odpowiednio zmodyfikowana,
sterowano z panelu dotykowego Quick Panel. Aplikacja miata na celu pokaza¢ mozliwo$¢ integracji
zestawu robotéw przemystowych z oprogramowaniem InTouch 9.0, stuzacym do nadzoru
i sterowania procesami przemystowymi w fabrykach. Na uwage zasluguje réwniez fakt, ze oba
roboty pracowaly w tym samym obszarze pracy oraz ze byla to pierwsza na $wiecie aplikacja
szachowa wykonana na dwdéch robotach przemystowych firmy Fanuc Robotics.

Firma od momentu powstania w czerwcu 2007 r. dynamicznie rozwija si¢ w branzy automatyzacji
i robotyzacji proceséw przemystowych, a jej siedziba zlokalizowana jest w Preinkubatorze
Technologicznym Krakowskiego Parku Technologicznego. Obecnie firma prowadzi robotyzacj¢
procesOw specjalistycznymi metodami, przy wykorzystaniu réznych robotéw przemystowych.
Rynek wydaje si¢ by¢ chtonny na tego typu ustugi, pojawiaja si¢ nowe projekty kontraktow,
a wtasciciel mys$li o zatrudnieniu nowych pracownikéw. Efekty prac Krzysztofa Sulikowskiego
mozna tez obejrze¢ w kilku uczelniach technicznych w Polsce, m.in. w AGH, Politechnice Kra-
kowskiej czy Politechnice Swigtokrzyskiej.°

Powstanie i rozw¢j firmy wiaze si¢ takze z udzialem wlasciciela w konkursach regionalnych
realizowanych w ramach Programu ZPORR. Pomyst na firm¢ zostal dostrzezony, wysoko oceniony
i nagrodzony w takich konkursach jak: ,,Start w biznesie” zorganizowanym przez Centrum Transferu
Technologii Politechniki Krakowskiej, w ramach ktérego uzyskal 1 miejsce, a takze w projekcie
»die¢ wspotpracy dla rozwoju przedsigbiorczosci akademickiej w zakresie nowych technologii”
Krakowskiego Parku Technologicznego w ktérym zajat III miejsce.’

Przewage konkurencyjng firmy stanowi rzeczywiste zainteresowanie kazda instalacja,
rozwigzywanie problemdéw tam, gdzie sa, czyli na podstawie dokumentacji. Stabo$cia jest na pewno
mniejsza mozliwo$¢ realizacji kilku projektéw naraz i mniejsze doswiadczenie w automatyce.
Ze wzgledu na brak kapitatu firma nie moze tez pozwoli¢ sobie na rezygnacj¢ z pracy na rzecz
szkolen pracownikéw. Ale z drugiej strony wiasciciel moze zdecydowac si¢ na pracg po kosztach
w zakladach, w ktérych sa mozliwo$ci zdobycia potrzebnej mu wiedzy od specjalistéw,
np. elektrykéw, automatykéw czy zatrudnionych w dziatach utrzymania ruchu.

> Roboty Przemystowe http://www.robotyprzemyslowe.eu/metalowy/realizacje.php

® Radostaw Kotowicz CITTRU UJ ,.Student i przedsigbiorca — Jak to si¢ robi na UJ?” w , Innowacyjny start” nr 3 (6)
2007 grudzien http://www.malopolskie.pl/Pliki/2007/IS6.pdf
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¥ Automatyka EU 16.11.2008 ,,Mate firmy na rynku robotyki — konkurencja bedzie rosta” http:/www.e-
automatyka.eu/articles/1052-mae-firmy-na-rynku-robotyki---konkurencja-bdzie-rosa
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